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ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

B <K Kawasaki

Robotics

Kullanim Alanlari

e Yikleme bosaltma

e Parca yerlestirme

e PCB kart montaji

e Elektronik ¢ip kontroll

e Seker / draje paketleme

e Tepsi Uzerine yerlestirme

o Plastik sise paketleme

e Sprey kaplama / UV kirleme
e Dozajlama

www.gunmak.com.tr

dufroisSBIRLIKCi ROBOTLAR
Yatay eksenli ¢ift kollu robotlar higbir glivenlik bariyerine ihtiyag duymadan insanlarla
birlikte ayni ortamda ¢alisabilecek sekilde tasarlanmistir.

Kiclk taban alani ve uygun fiyat etiketi ile kiiclk ve orta dlcekli isletmelere robotlu
uygulamalarin yolunu agar.

Hat modifikasyonuna gerek duymayan kurulum 6zelligi ile Griiniin daha sik degistigi
uygulamalarda yatirim ve kurulum maliyeti sorununa ¢éziim saglar.

Model : duAro1 e
Eksen 4 eksen (x 2 kol )
Tasima kapasitesi 1 2kg (x 2 kal)

Pozisyon tekrarlanabilirligi : + 0,05 mm.

‘

Tanitma vé 6gretme kolaylhigi Aninda durdurma mekanizmasi ve
yumusak govde




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

. B < Kawasaki
BX SERISI PUNTA KAYNAK ROBOTLARI Robotics

BX serisi punta kaynak robotlari, Kawasaki Robot’'un kanitlanmis ¢ézimleri ve
R serisi robotlarin estetigi ile Z serisi robotlarin saglamligini biraraya getiren

teknolojiye sahiptir. Ozellikleri
100 - 300 kg. ;

e Kompakt ve hafif tasarim

e DusUk titresim seviyesi

e Yiksek tagima kapasitesi

e Minimum yer gereksinimi

e ici bos bilek tasarimiyla kablo
ve hortumlarin, robot kolunun i¢
kismindan gegirilerek korunmasi

Model :BX100S  BX100L BX130X  BX165L BX200L BX300L

Eksen 16 6 6 6 6 6

Tasima kapasitesi ;100 kg 100 Kg 130 Kg 165 Kg 200 Kg 300 Kg Kullanildigi Sektoérler

Uzanma mesafesi 01.634mm 2597 mm 2,991 mm  2.597 mm 2597 mm  2.812mm e Otomotiv

Pozisyon tekrarlanabilifigi : = 0,06 mm 0,06 mm  +0,06mm +0,06mm +0,06mm +0,07 mm e Elektronik

e Beyaz egya
L - e Plastik

K SERISi EX-PROOF 0 R « Mobilya
BOYAMA ROBOTLARI R 3 B e

Model 1 KF121E KF192 KF264E KJ314
Eksen 16 6 6 7

Tasima kapasitesi .5 kg 12 kg 12 kg 16-25 kg
Uzanma mesafesi 2 1.240mm 1.9783mm  2.668 mm  3.100 mm

Pozisyon tekrarlanabilifligi : + 0,2 mm 0,6 mm  + 0,56 mm +0,5mm

PROBLEM (0z0CU



ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

B Kawasaki o
Robotics R SERISI ROBOTLAR
3 - 80 kg.
Kullanim Alanlari
e Gazalti kaynagi
e Sivi conta dozaji
e Tasima S~
e Capak alma
o Yikleme \
e Bosaltma O‘ b
o Montaj e \\
o Paketleme . N
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. Model /RSO10L  RSO30ON  RS080N
- e Eksen 6 6 6
- Tasima kapasitesi 1 10 kg 30 kg 80 kg
Uzanma mesafesi $1.925mm  2.100 mm 2.100 mm
Pozisyon tekrarlanabilirigi : + 0,05 mm + 0,06 mm + 0,06 mm
Kullanim Alanlari Z SERISI ROBOTLAR
Pr lem
° "es besleme 100 - 300 kg. ;
o Yikleme 7 2 3
e Bosaltma i
. R
e Dozajlama Al
e Sivi conta uygulama -, “-"&‘J
e Montaj b
o Vi ¥ .
A =
.:‘%I .s.
-
%
- A%
Otomotiv ve Genel EndUstride, YUk Altinda Kanrtlanmis,
5 Yiksek Denge ve Saglamliik
.
.1'-" e .. 5 3 Model (ZX180L  ZT200U  ZX300S
S N P Eksen 16 6 6
S A LR Tasima kapasitesi 130 kg 200 kg 300 kg
| Uzanma mesafesi 02,951 mm 3230 mm  2.501 mm
A - - il
—_— .. Pozisyon tekrarlanabilifigi : £ 0,3 mm  +£0,3mm +0,3mm
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ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

RD/CP PALETE ISTIFLEME ROBOTLARI

N7 8

y

CP300L  CP500L  CP700L
4 4 4

80 - 700 kg.
Model . RD8ON CP180L
Eksen 5 4
Tasima kapasitesi 1 80 kg 180 kg

Uzanma mesafesi 12,100 mm 3.255 mm

Pozisyon tekrarlanabilirigi :+ 0,07 mm +0,56 mm

MG10HL ve MG15HL

300 kg 500 kg 700 kg
3255 mm 3255 mm  3.255 mm

+ 0,5 mm + 0,5 mm + 0,5 mm

EKSTRA YUKSEK KAPASITELI ROBOTLAR

1000 - 1500 kg.

\

f i

Model MG1OHL  MG15HL
Eksen .6 6
Tasima kapasitesi : 1000 kg 1500 kg

Uzanma mesafesi 1 4.006 mm  4.006 mm

Pozisyon tekrarlanabilifligi : + 0,Tmm  + O0,1mm

B Kawasaki

Robotics

Kullanildigi Sektérler
e Boya

e Kimya

e Gida

e Ambalaj

e Cimento

e Yapi Kimyasallari

e Elektronik

PROBLEM (0z0CU




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

B < Kawasaki

Robotics

Y SERISI TASIMA VE
YERLESTIRME ROBOTU

Kullanim Alanlari
Dustk agirhkh Grinlerin
paketleme ve siniflandirma gibi

Model YFO2N YFOSN
hizli taginmasi ve yerlestiriimesi Eksen 4 4
uygulamalarinda kullanihr. N — 2kg Sl
Calisma bolgesi 600/600/200 1.8300/1.300/500
Calisma hizi 200 alm/dak. 175 alim/dak.
(25mm dikey, 305 mm yatay)
Pozisyon tekrarlanabilirligi + 0,04 mm +0,7 mm
Kullanildigi Sektorler .
e ilag PASLANMAZ CELIK ROBOT
o Medikal
o Kozmetik Model : MSO05N
Eksen 7
Tasima kapasitesi 15 kg
Uzanma mesafesi : 660 mm

Pozisyon tekrarlanabilifigi ~ : + 0,1 mm

Ozellikleri

e VHP (H,0,)’ ye dayanikli

e |[P67 Koruma sinifi

o Kompakt kol dizayni

e 7 Eksenli kol yapisi (MSO05N)

e Paslanmaz celik gévde (MSO05N)

TEMiZ ODA ROBOTU

Model : MCOO4N
Eksen 16

Tasima kapasitesi 14 kg
Uzanma mesafesi 505 mm
Pozisyon tekrarlanabilifligi '+ 0,06 mm

www.gunmak.com.tr




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

F-KONTROL UNITELERI

Miihendislik Milkemmelliginin Evrimi

Kawasaki, bir Robot endUstrisi lideri olarak 50 yili agan deneyimini, teknik olarak en ileri teknoloji
kontrol (nitesinin gelistirilmesine aktardi. F Kontrol Uniteleri, yiiksek performansi, benzersiz
guvenilirligi, bir dizi entegre 6zelligi ve basit isletimi kompakt bir tasarimda bir araya getirir.

Teach pendant

E-KONTROL UNITELERI

Evrensel Tasarimli Yeni Kontrol Unitesi

E kontrol Uniteleri diinya ¢apinda kullanim i¢in standarttir ve ayri bir transformatér Unitesi ile
coklu birincil giic kaynagi voltaj segenekleri mevcuttur. Daha 6nceki kontrol Unitelerine kiyasla
son derece kompakt tasarim sunar. Paletleme robotlari i¢in kullanilan EO3 kontrol Unitesi, eneriji
tiketimini azaltan bir elektrik yenilenme fonksiyonuna sahiptir.

--O
.

-

Teach pendant

B < Kawasaki

Robotics

Ozellikleri

e Sektoriin en kompakt ve hafif
tasarimi

e Elektrik enerjisi tasarrufu

e Her Ulkenin standartlarini
destekleyen ortak global
sarthameye uygunluk

e MlUkemmel kapasite genigletme
imkani

Ozellikleri

e Klguk boyut

e Genigletilmis kapasite

e Elektrik enerijisi tasarrufu

PROBLEM (0z0CU




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

B < Kawasaki

Robotics

K-ARC BASIC: TAK-CALISTIR KAYNAK HUCRESI

Kawasaki K-Arc Basic, kompakt bir hiicre icinde kaynak islemlerini otomatiklestirmek icin gereken her seyi saglayan, eksiksiz bir
anahtar teslimi robotik ark kaynagi ¢é6zimudur.

e Basitce kurulur ve hemen Uretime basglanabilir baska bir
montaj isi gerektirmez.

e K-Arc Basic, kiiglk ve orta 6lcekli sirketler igin kaynak
proseslerinin otomasyonuna giden en uygun ilk adimdir.

e Hucrenin programlanmasi ve kullanimi kisa
surede ogrenilebilir.

e Hucre ile birlikte Kawasaki Cubic-S glivenlik
yazilimi ve donanimi sunulur.

MIG/MAG kaynagi igin uygundur. Hiicre iginde Kawasaki
ark kaynak robotu ile birlikte ileri teknoloji kaynak
ekipmanlari bulunur.

Kullanimi son derece kolay olan K-Arc Basic Ark Kaynak
Hucresi farkli is pargalari ile uygulamalar igin saglam
bir yapidadir.

www.gunmak.com.tr




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

B < Kawasaki

Robotics

K-VIRTUAL: KAWASAKI SEZGISEL 3D SIMULASYON PLATFORMU

Kawasaki Robotics, 3D simUlasyon araci K-Virtual ile verimli tesis muhendisligi, pratik robot simulasyonu ve kullanish gevrimdisi programlama
icin yeni bir yazilim ¢6zimu sunuyor.

K-Virtual temel seviyeden uzmanlik seviyesine kadar cesitli sirimlerde mevcuttur. Ark kaynagi, boya puskurtme gibi gesitli 6zel uygulamalar
icin optimize edilmigtir.

Kawasaki robotlarin tam performans kapasitesi ilk kurulumdan yeniden programlamaya tim otomasyon ¢ézimlerinde tam olarak kullanilabilir.
K-Virtual, CENIT’in Fastsuite Edition 2 teknolojisine dayanmaktadir. Kawasaki robotlari ve ekipmanlari ile kullanim icin optimize edilmistir.

K-Virtual'da her tirden tesis tam ve
en ylUksek hassasiyetle haritalanabilir,
tasarlanabilir ve planlanabilir.

K-Virtual Arc Edition ayrica ark kaynagi

icin yollarin programlanmasini son derece
sezgisel hale getirir, bunlari otomatik olarak
optimize eder ve kurulum ile

programlama icin gereken streyi minimuma
indirir.

PROBLEM (0z0CU
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ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

B <4< Kawasaki

Robotics

AKILLI GUVENLIK ¢OZzUMU

CuUBIC-S
Safetymodul

e Robot hareketlerini izleyerek ¢alisan bir glivenlik tnitesidir. e Optimum bdlgeler kullanilarak uygulama hicreleri olusturulabilir.
e Bir HMI (insan-makine araylzu) kurmak igin kullanilabilir. e Calisma bélgesinde alandan kazang saglanir.

e Pahali ek guvenlik ekipmanlarina gerek yoktur.

Hicre optimizasyonu Sdire¢ planlama

Montaj operasyonu

Hareket alan izleme fonksiyonu Hareket alan izleme fonksiyonu Durus izleme fonksiyonu

K-ROSET
Simulation Tool

ROBOT PROGRAMLAMA VE SIMULASYON

Kawasaki Robotun off-line robot programlama yapilabilen yazilim
aracidir. Bu program ile bilgisayarinizda robot programlama yapabilir ve
similasyonlar olugturabilirsiniz.

K-Roset, planlama asamasinda hazirlanan similasyonlar ile proje hayata
gecmeden olusabilecek risklerin gérilmesini ve engellenmesini saglar.
Buna ek olarak, tretim yapan robotu durdurmadan bilgisayar ortaminda
yeni programlar yazilabilir.

K-sparc

PALETLEME YAZILIMI

K-SPARC, Kawasaki'nin paletleme yazilimidir. Bu yazihm,
kullaniciyl robot paletleme hucresini programlamak igin
basit adimlarla yénlendirir. K-SPARC, aralarindan secim
yapabileceginiz 100’den fazla yerlesik desenle hem torba
hem de kutu paletleme uygulamalarini destekler. K-SPARC
dogrudan Uretime uygulanabilecek kullanici arayiizleri sunar.
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ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

Kawasak Robot Solutions B < Kawasaki
r( VF inder Robotics
2D GORUNTU iSLEME

e Kawasaki robotlar ile iletisim kurmak igin karmasik bir kurulum gerektirmez.

e Goruntu islemeye yeni baslayanlarin bile sistemi zorluk gekmeden kullanmasina olanak taniyan bir ayar yardim islevi ve kullanici
dostu bir rehberle birlikte gelir.

e Konumsal 6lgumlere ek olarak, sistem ayrica karakter tanima uygulamalarinida icerir.

> g

]
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Robot eline takili bir kamera
kullanarak egim élguimu

Konum él¢iiminden sonra
is pargalarinin bir palet

| . | Uizerinde toplanmasi I ﬁ

is parcasinin konumsal
Olcimu ile egim agisinin
kalibrasyonu.

Birden fazla robot ile bir
konveyor tizerinden surekli
olarak tasinan is pargalarinin
alinmasi

3D GORUNTU ISLEME

K-V STEREO 3D Gériintl isleme ekipmani kullanilarak ylksek hizli kurulum ve hassas is parcasi tanimlama yapilir.

Beyaz turp

Belirsiz sekle sahip yigin halinde

Karton ve kagit posetlerin paletten ¢ikariimasi L ; . »
istiflenmis gida bilesenlerinin toplanmasi




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

EPSON EPSON T SERIiSi SCARA ROBOTLAR

EXCEED YOUR VISION
T Serisi Scara Robotlar tasima ve yerlestirme uygulamalarinda kolay kurulum ve kullanim
ile dustk sahip olma maliyetiyle 6n plana ¢cikmaktadir.

Ozellikleri

e Robot gévdesine adapte edilmis
kontrol Unitesi

e Pilsiz motor

e Kisa ve sabit kablo kanal

Model 1 T3 T6
Eksen 24 4
Tasima kapasitesi 1 3kg 6 kg
Uzanma mesafesi 2400 mm 600 mm

EPSON VT SERISi 6 EKSENLI ROBOTLAR

Robot gévdesi icinde dahili kontrol Unitesi ve basitlestiriimis kablolama sistemi sayesinde
VT Serisi Hepsi-Bir-Arada 6 eksenli robotlar hizli kurulum ve kolay kullanim sunar.

: 1
« Model :VI6
v Eksen 16
o : . }
4 Tasima kapasitesi 16 kg
Uzanma mesafesi 900 mm

12 www.gunmak.com.tr




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

LS-B SERISi SCARA ROBOTLAR

Hizl ve kompakt 6zellikleri ile Epson LS-B Serisi Robotlar, ylksek glvenilirlige sahip dusik
maliyetli, ylksek performansli bir otomasyon ¢ézimu arayan Ureticiler igin gesitli firsatlar sunar.

Model 1 LS3-B L.S6-B LS10-B .S520-B
Eksen 4 4 4 4
Tasima kapasitesi : 3 kg 6 kg 10 kg 20 kg

Uzanma mesafesi : 400 mm 700 mm 800 mm 1000 mm

[ 9
H
EPSON
ot e W T
I e G SERISI SCARA ROBOTLAR
F
§ Yiksek hiz ve daha fazla hassasiyete sahip cesitli
modelleri ile G Serisi Scara Robotlar kullanicilara
. genis sec¢im imkani sunar.
2 a
Model el G3 G6 G10 G20
Eksen 4 4 4 4 4
Tasima kapasitesi 01 kg 3 kg 6 kg 10 kg 20 kg
Uzanma mesafesi 0 175-225 mm 250-350 mm 450-650 mm  650-850 mm 850-1000 mm

RS SERISi SPIDER ROBOTLAR

Epson RS Serisi Spider (Oriimcek) Robotlar,
Epson Scara Robotlara gére dar alanda daha
fazla calisma alanina erisim imkani saglar.

——— _— —
Model :RS3 RS4 n_ EPSON
Eksen 4 4 AL -
Tasima kapasitesi 1 3 kg 4 kg
Uzanma mesafesi 350 mm 550 mm 'I;’

EPSON

EXCEED YOUR VISION

Kullanildigi Sektérler
e Otomotiv

e Beyaz esya

e Elektronik

e Gida

e ilac sanayi

Kullanim Alanlari

e Parca tagima

e Paketleme

e Montaj

e Gida Uretimi

e Medikal aygit test otomasyonu

ay
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ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

EPSON EPSON RC KONTROL UNITELERI

EXCEED YOUR VISION

RC700A

Epson RC700A Kontrol Unitesi
Yeni Epson RC700A kontrol Unitesi yalniz basina ya da entegre
e - S— - bir sistemle birlikte ¢alisabilir. Birgok robotu ve karmr?\§|k bir sistem
'33-“-"‘..‘ . : icindeki cesitli cevre birimlerini kontrol edebilir. Ihtiyaglarinizi
~__ HEEEm i Yot karsilamak igin cesitli gorlntu isleme sistemleri ile calisabilir.
Ii} !=== .J. Ayrica Epson QMEMS® sensér teknolojisine sahip yeni nesil

et ——— Lal00 robotlar igin de tasarlanmistir.

Epson RC90B Kontrol Unitesi

Epson RC90B kontrol (initesi LSB Serisi SCARA robotlari
destekler. Goriintl isleme, Fieldbus baglanti secenekleri, konvoyor
takibi ve bircok 6zelligi ile dusik maliyetli yuksek kapasiteli robot
kontrol Unitesidir.

e Robot ve yapay gérme arasinda
milisaniyeler icinde ylksek hizl iletisim
e Karmasik ek duzenleyiciler
olmadan kolay ve rahat “strukle
ve birak” programlama
e Geometrik, polar arama ve daha birgok
farkl arag sayesinde degisen
1sik kosullarinda bile parga bulabilme

g

¥

WU

Ortak programlama ortami sayesinde, robot ve goériintl sistemleri kisa surede birbirine baglanabilir. Basit komutlar, grafik nesneli
sezgisel arayuz ve kolay parametre ayari ile otomasyonda farkli operasyonlarin hizlica gergeklestiriimesine imkan vermektedir.

www.gunmak.com.tr




ROBOT & ROBOTIK SISTEMLER

EPSON KUVVET SENSORU EPSON

EXCEED YOUR VISION

insan algisina dayanan gérevler robotlar igin zordur. EPSON Kuvvet Senséril,
robotlara “dokunsal” geri bildirim saglyor...

EPSON Kuvvet Sensdriine sahip Epson Robotlar, daha énce otomatiklestirilemeyen,
en zorlu operasyonlari bile ylksek hassasiyetle ve sezgisel olarak yerine getiriyor.

Esnek Tellere Sahip Elektronik
Bilesenlerin Yerlestiriimesi

Hassas bir is pargasina uygulanan kuvvet, is parcasinda herhangi bir deformasyon
veya zarara sebep olmamalidir. Bu pargalara uygulanan kuvvet her zaman tam
olarak belirtilen kuvvet toleranslarinda uygulanmalidir.

Robot eli ve ucg-islevci arasina takilan Epson Kuvvet Sensér, t¢ uzamsal yéndeki
glicleri ve torklari yakalayarak hem Epson Robot Kontrol Unitesine hem de operatére
dogru 8lcim verileri saglar. Boylelikle, robotlar hassas bilesenleri iglerken, her zaman
istenen sonuglara ulasiimis olur.




B Kawasaki

Robotics

EPSON

EXCEED YOUR VISION

ROBOT & ROBOTIiK SISTEMLER
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MONTAJ OTOMASYONU

.=

DOPAG JIMETER MiX|

DOZAJ SISTEMLERI

ARO
@ Ingersoll Rand.

POMPALAR

Krautzberger @
PUSKURTME SISTEMLERI

M FAST-TECH ((

FASTENING TECHNOLOGY

onus\¢#/
=l
BAGLANTI ELEMANLARI = HONSEL

@) Ingersoll Rand.

ENDUSTRIYEL ALETLER

GUNMAK ENDUSTRIYEL ALET POMPA VE OTOMASYON SISTEMLERI SAN.VETIC. A.S.
Merkez : Toros Cad. No:78, 34846 Maltepe / ISTANBUL
Tel: (0216) 370 76 76 Faks: (0216) 370 46 50 info@gunmak.com.tr

’ \ Ege Bolge Ofisi: Manas Bulvari No:74/A Trend Office D.31, 35530 Bayrakli-iZMIR

= Tel: (0232) 344 19 00 Faks: (0232) 343 19 93 ege @gunmak.com.tr
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